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1. Allgemeines

Die CarMotion Fahrzeuge lassen sich mit dem Programmiergerat, Art. 8401 in Kombination mit der Car-
Manager Software, die kostenlos auf unserer Homepage zum Download bereit steht sowie bedingt mit der
Fernbedienung, Art. 8402, konfigurieren. Hierzu bendétigen Sie ein Endgerat mit USB-Anschluss und den
Betriebssystemen Windows oder MacOS.

Bevor Sie groRere Anderungen an den Fahrzeugeinstellungen vornehmen, empfehlen wir, eine Datensicherung
des Fahrzeugs vorzunehmen. So kdnnen Sie jederzeit auf diese Version zurlickgreifen.

Besuchen Sie unsere Website ( www.viessmann-modell.com/carmotion/ ), um jederzeit die neueste Soft-
wareversion fur ihre Fahrzeuge und den CarManager zu erhalten. Bei bestehender Internetverbindung sucht
die CarManager Software x64 nach Updates und verweist auf die Updateseite. Diese Funktion bietet die x86
Version nicht.

Hinweis: Die Software aktualisiert sich nicht automatisch, Updates missen manuell heruntergeladen und
installiert werden.

Sie kénnen die aktuellste Version des USB Treibers fur Ihr Betriebssystem hier herunterladen:
https://www.silabs.com/developers/usb-to-uart-bridge-vcp-drivers?tab=downloads

1.1 Systemanforderungen
Freier Festplattenspeicher: 100 MB
Betriebssystem: Windows 7 / MacOS X 10.11 oder héher

2. Einleitung

Mit unserem Viessmann Programmiergerat, Art. 8401 und der CarManager Software besitzen Sie die Mdglich-
keit, Ihr Viessmann CarMotion Fahrzeug ganz individuell auf inre Anlage abzustimmen.

Der CarManager halt zahlreiche Einstellmoglichkeiten bereit. So lassen sich beispielsweise die Grundfunk-
tionen des Fahrzeugs sowie spezifische Betriebsszenarien konfigurieren. Eine Besonderheit hierbei ist, dass
die Steuerungsbefehle zeitgesteuert, weggesteuert oder von beiden Parametern beeinflusst werden kénnen.
AuRerdem haben Sie die Mdglichkeit, ihnr Fahrzeug mit den aktuellsten Softwareupdates auf den neuesten
Stand zu bringen.

Wir empfehlen Ihnen, zuerst dieses Anwenderhandbuch durchzulesen, um sich einen Uberblick Uber die
Funktionsweise und den Umfang der Einstellméglichkeiten zu verschaffen.

Offnen Sie die CarManager-Anwendung und verbinden Sie das Programmiergerat, Art. 8401 mit dem Endgerat.
Nun sollte der USB-Adapter erkannt werden. Wird das Programmiergerat nicht erkannt, missen Sie den hierfur
bendtigten Treiber installieren (siehe Kapitel 1).

Jetzt kdnnen Sie das Fahrzeug mit dem Programmiergerat Uber die 6-polige Anschlussbuchse verbinden,
siehe auch die Anleitung des Fahrzeugs. Sollte sich das Fahrzeug nicht selbst einschalten, dann schalten
Sie das Modell mit dem Magnetstift, der dem Fahrzeug beigelegt ist, ein. Beim Einschalten des Fahrzeugs
wird der Motor automatisch gestoppt. Alle anderen Funktionen lassen sich Uber die Fernbedienung, Art. 8402
weiterhin schalten. So kénnen Sie sich direkt mit dem Umgang der Fernbedienung (Reichweite und Schalten
der Funktionen am Fahrzeug) vertraut machen.

Abbildung 1 zeigt den Hauptbildschirm, wenn Programmiergerat und Fahrzeug korrekt verbunden wurden
(Abb. 1). Hier wird auch die Artikelnummer des angeschlossenen Fahrzeugs angezeigt.
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Hinweis: Alle Optionen, die Sie im CarManager auswahlen kdnnen, werden durch Tooltipps naher erlautert.
Hierzu bewegen Sie den Mauscursor Uber ein Eingabefeld. Es 6ffnet sich dann ein Textfeld mit weiteren Er-
lauterungen.

3. Meniiiibersicht

Diese Anleitung soll Sie mit den vielfaltigen Einstellmdglichkeiten der Fahrzeuge vertraut machen. Dadurch
werden Sie die Fahrzeuge auf die Gegebenheiten Ihrer Anlage und den geplanten Betrieb einstellen kénnen.
Allgemeine Information: Hier konnen Sie dem Fahrzeug eine Beschreibung oder weitere Spezifikationen
hinzufugen. Weitere Erklarungen zu diesem Thema werden spater unter dem Punkt 4.1.0 erlautert.

Lichter: Lichtfunktionen und Helligkeiten der Lichter kbnnen hier konfiguriert werden.

Geschwindigkeit: Grundgeschwindigkeit, Beschleunigung sowie die Bremsrate des Fahrzeugs kdnnen hier
eingestellt werden.

Infrarot: Eine Vielzahl von Konfigurationen, mit denen Sie einerseits die persénlichen Vorstellungen umsetzen
und andererseits auf die Begebenheiten Ihrer CarMotion-Anlage reagieren kénnen, sind hier einstellbar. So
erfordern zum Beispiel Anlagen, die Stadtverkehr abbilden, etwas andere Einstellungen, als Anlagen, die
landliche Landschaften abbilden. In diesem Kapitel werden auch Funktionalitaten, die flr andere Car-Systeme
vorgesehen sind, behandelt. Darliber hinaus wird die Funktionalitat der Fernbedienung, Art. 8402 erlautert.
Start und Stopp: In diesem Kapitel wird das Anfahr- und Stoppverhalten des Fahrzeugs erlautert.
Magnetsteuerung: In diesem Kapitel werden die Funktionalitdten der Magnetsequenzen und deren vielfaltige
Mdglichkeiten und Interaktionen mit dem CarMotion Fahrzeug beschrieben. Unter anderem koénnen hier lang-
sames Anfahren und sanftes Abbremsen eingestellt werden.

Makros: In diesem Kapitel werden erweiterte Befehle, die durch das Uberfahren von Magnetsequenzen, durch
Infrarot-Sender oder bei Erfullung bestimmter Bedingungen ausgeldst werden kénnen, beschrieben.

Direkteinstellungen: Ahnlich wie Sie es von der Modelleisenbahn gewohnt sind, haben Sie hier die Méglichkeit
direkt auf die Konfigurationsvariablen (CVs) zuzugreifen und diese an ihre Wiinsche anzupassen. Dabei sind
alle CV-Werte durchnummeriert und weisen beim Auswahlen eine kurze Erklarung auf.

4. Menis

In den folgenden Kapiteln werden Ihnen die verschieden Einstellmoglichkeiten der CarManager Software im
Detail beschrieben.

4.1 Allgemeine Information

Im Textfeld ,Beschreibung” kdnnen Sie dem Fahrzeug einen individuellen Namen geben. Dies erleichtert die
Unterscheidung, wenn Sie mehrere Fahrzeuge vom selben Fahrzeugtyp besitzen (Abb. 2). In der Box ,Fahr-
zeuginformation® kdnnen Sie dem Fahrzeug einen Wert zuordnen (Abb. 3). Dies ist hilfreich, wenn Sie mit
externen Modulen arbeiten, die Informationen der Fahrzeuglangen verarbeiten.

Folgende Einteilung ist dabei empfehlenswert — insbesondere mit Blick auf die befahrbaren Stral’en und Radien:
Wert 0: Pkw oder sehr kurze Lkw (z. B. Art. 8010, 8011, 8030)

Wert 1: Langere Lkw, Lkw mit Auflieger oder Busse

Wert 2: Lkw mit langem Anhanger

- Wert 3: Sonderfahrzeuge, Uberlange

Hinweis: Als sehr kurze Lkw werden Fahrzeuge eingestuft, die den gleichen Mindestradius in Kurven befahren
kénnen wie Pkw-Fahrzeuge.
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Das Zuweisen einer ,Kategorie® ist dann nutzlich, wenn Sie mit externen Modulen bestimmten Fahrzeugen
spezielle Steuerungsbefehle Ubertragen wollen. Sie kdnnen bis zu 8 Kategorien vergeben (Abb. 4).
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Das Kontrollkastchen ,Sonderstatus” dient dazu, dem Fahrzeug eine Markierung zu geben, mit dessen Hilfe
es zusatzlich von anderen Fahrzeugen unterschieden werden kann (Abb. 5). Bei Aktivierung kbnnen dem
Fahrzeug Sonderrechte zugestanden werden, damit es z. B. rote Ampeln Uberfahren darf.

Hinweis: Das Auswahlen einer Fahrzeuglange, Kategorie oder das Zuweisen eines Sonderstatus hat keinen
Einfluss auf das Fahrverhalten des Fahrzeugs.
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4.2 Lichter

In diesem Mentpunkt kdnnen Sie die verschiedenen Lichtfunktionen auswahlen, die im eingeschalteten Zustand
des Fahrzeugs aktiv sein sollen. Die Helligkeiten der jeweiligen Lichter kdnnen Sie mithilfe der Schieberegler
regulieren. AuRerdem besitzen Sie die Moglichkeit, bei Fahrzeugen mit Dachwarnleuchten die Art der Rund-
umleuchte auszuwahlen. Alle Lichtfunktionen und Helligkeiten kénnen Sie direkt am Fahrzeug beobachten
und somit ganz nach lhrem Geschmack einstellen (Abb. 6).

Hinweis: Je hoher die Helligkeit eingestellt wird, desto geringer ist die Akkulaufzeit des Fahrzeugs.
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4.3 Geschwindigkeit

Hier kdnnen drei wichtige Geschwindigkeitsparameter eingestellt werden. Zum einen die Grundgeschwindig-
keit, welche die maximale Geschwindigkeit des Fahrzeugs anzeigt sowie die Beschleunigungs- & Bremsrate
(Abb. 7).

Hinweis: Die Grundgeschwindigkeit wird auch verandert, wenn Sie die Fernbedienung, Art. 8402 benutzen,
um die Geschwindigkeit des Fahrzeugs einzustellen.

Beschleunigungsrate: Die Beschleunigungsrate gibt an, um wie viele km/h sich die Geschwindigkeit in jeder
Sekunde erhoht. Bei der Standardeinstellung von 10 benétigt das Fahrzeug also von 0 auf 60 km/h ca. 6
Sekunden.

Tipp: Um einen realistischen und variantenreichen Fahrbetrieb zu ermoglichen, kdnnen bei Fahrzeugen ohne
Anhanger/ Auflieger hohere Beschleunigungsraten eingestellt werden.

Bremsrate: Fir die Bremsrate qilt die gleiche Berechnung, aber nur sofern das Fahrzeug ungehindert bremsen
kann. Ein Fahrzeug mit einer Geschwindigkeit von 60 km/h bremst also bei der standardmafigen Bremsrate
von 15 km/h je Sekunde innerhalb von ca. 4 Sekunden auf 0 km/h herunter. Bei 30 km/h braucht das Fahrzeug
hingegen bei gleicher Bremsrate nur 2 Sekunden.

Die hier eingestellte Bremsrate kommt dann zum Tragen, wenn Sie die Geschwindigkeit des Fahrzeugs lber
die Fernbedienung reduzieren oder sie durch eine Magnetsequenz, z. B. S S N fiir das Einfahren in eine Zone
mit einer Geschwindigkeitsbegrenzung von 30 km/h, beeinflusst wird.

Die Bremsrate hat keinen Einfluss auf das Abbremsverhalten des Fahrzeugs bei der Abstandsregelung und
kommt auch nicht zum Tragen, wenn vor einer Stoppstelle abgebremst wird. In diesen Fallen wird die Brems-
rate automatisch und dynamisch angepasst, um wegbezogen bremsen zu kénnen. Diese Einstellung ist in der
Software des Fahrzeugs hinterlegt.
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4.4 Infrarot

Das Infrarot-System an den Viessmann CarMotion Fahrzeugen ist so abgestimmt, dass ein moglichst optisch
ansprechendes Fahrverhalten ermdglicht wird. Die Infrarot-Empfanger des Fahrzeugs befinden sich unter der
StoRRstange an der Front des Modells (Abb. 8). Die Infrarot-Sender sind am Heck des Fahrzeugs (links und
rechts neben der Kupplungsaufnahme) zu finden (Abb. 9). Die Fahrzeuge senden mithilfe der Infrarot-Sender
Informationen an dahinterliegende Fahrzeuge wie z. B. Fahrzeugkategorie, Geschwindigkeit und weitere
ndtzliche Fahrinformationen.

Hinweis: Diese Bereiche miussen unbedingt vor Beschadigungen und Verschmutzungen geschitzt werden!

Hinweis: Bei starker Sonneneinstrahlung oder fast volliger Dunkelheit kann es zu Beeintrachtigungen der
Infrarot-Steuerung kommen.

Infrarot-Empénger

4.4.1 Abstandssteuerung

Das CarMotion System arbeitet mit zwei unterschiedlich starken Infrarot-Signalen, die abwechselnd gesendet
werden. Dadurch ist es einem sich von hinten annahernden Fahrzeug maoglich, seine Bremsrate in gewissem
Umfang an die Geschwindigkeitsdifferenz zwischen den Fahrzeugen anzupassen und seine Fahrgeschwindig-
keit automatisch an die des Vordermannes anzugleichen (Abb. 10). Die Geschwindigkeit kann dabei dann
naturlich stark von der in den Grundeinstellungen Gbernommenen Geschwindigkeit abweichen. Die Geschwin-
digkeit aus den Grundeinstellungen bleibt aber erhalten und wird wieder aufgenommen, sobald das vordere
Fahrzeug die Fahrt nicht mehr behindert.
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Die ab Werk eingestellten Werte eignen sich fur CarMotion-Anlagen, bei denen sich die Fahrzeuge ,gut” sehen
kénnen und bei mittleren Geschwindigkeiten gefahren wird (Abb. 11). Bei Anlagen auf denen mit héheren
Geschwindigkeiten gefahren werden soll, empfehlen wir eine Anpassung der Senderstarke fur den Infrarot-
Fernbereich mit dem Wert 25 und einer Verringerung des Infrarot-Wertes fiir den Nahbereich bis auf den Wert
0, damit die Fahrzeuge frihzeitig mit dem Bremsmandver beginnen kénnen und somit den Kollisionsschutz
bestmdglich nutzen. Weitere Anpassungen werden im nachsten Abschnitt 4.1.2. ,Feinabstimmung® erldutert.
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zusataliche Annaherung (4 |%|  Zusatzliche der Starke des Annaher , um es Fahrzeugen zu gestatten, noch dichter beieinander zu halten.

Wenn Sie Uber mindestens zwei CarMotion-Fahrzeuge verfligen und mindestens eines Rundumleuchten hat,
empfiehlt es sich bei diesen, voriibergehend das Kastchen ,Testmodus® zu aktivieren (Abb. 12). In dieser Be-
triebsart zeigen die Leuchtdioden der Dachblinker (sofern vorhanden) den Empfang der Infrarot-Signale des
vorausfahrenden Fahrzeugs. Somit kbnnen Sie Uberprifen, wann das Fahrzeug Informationen empfangen
kann. Die rechte Dachleuchte zeigt durch Blinken den Empfang der starken Infrarot-Signale (Fernbereich), die
linke Dachleuchte zeigt hingegen das Empfangen von schwachen Infrarot-Signalen (Nahbereich). So kénnen
Sie auf der Anlage in kritischen Passagen, wie Kurven oder Abbiegestellen, diese Funktion nutzen, um zu
Uberprifen, ob das vorausfahrende Fahrzeug frih genug erkannt wird. Die Hauptabstrahlrichtung der Sender
und die Hauptempfangsrichtung der Empfanger befindet sich auf Langsrichtung der Fahrzeuge. Deshalb ist
bei Fahrzeugen, die rechtwinklig zueinander zum Stehen kommen sollen, zu Uberprifen, ob die Bremswege
ausreichend bemessen sind.

Wie im wirklichen Leben erfordern hohe Geschwindigkeiten gréRere Abstande und somit héhere Senderstarken,
damit der Kollisionsschutz aufrechterhalten werden kann. Hohe Sendestarken erhéhen die Abstande beim
Hintereinanderfahren, geringe Sendestarken lassen die Fahrzeuge enger auffahren. Geringe Sendestarken
eignen sich daher besonders flir den Betrieb auf stadtischen Anlagen, um einen fliellenden Stadtverkehr
nachbilden zu kénnen. Mithilfe des Testmodus kénnen Sie die Abstande zwischen den Fahrzeugen ermitteln,
damit ein reibungsloser Betrieb ohne Auffahrunfalle gewahrleistet werden kann.
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. J

Mochten Sie mit einem Anhanger fahren, empfehlen wir Ihnen, das entsprechende Kontrollkastchen ,An-
hanger ist angeschlossen® zu aktivieren (Abb. 13). Die Abstandsregelung beim Anhanger ist zwar auch ohne
Aktivierung dieses Kontrollkastchens aktiv, jedoch nur mit eingeschrankter Starke, da die Infrarot-Sender an
der Zugmaschine ebenfalls aktiv sind. Bei Aktivierung dieser Option funktioniert also die Abstandsregelung
des Anhangers bei voller Starke und der Kollisionsschutz kann gewahrleistet werden. Auferdem kann mit
Ausschalten der Infrarot-Signale an der Zugmaschine die Akkulaufzeit des Fahrzeugs verlangert werden.

A Warnung!

Wenn Sie ein Fahrzeug ohne Anhanger benutzen méchten, bei dem jedoch noch das Kontrollkastchen aktiv
ist, funktioniert die Abstandsregelung nicht mehr, da die Infrarot-Signale am Fahrzeug ausgeschaltet sind!
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auf der StraBe unterwegs ist, kann diese Funktion ausgeschaltet werden, um die Batterie zu schonen.
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. J

Des Weiteren haben Sie die Option, dem Fahrzeug den Befehl zu geben, das Fernlicht (sofern eingeschaltet)
bei Erkennung eines vorausfahrenden Fahrzeugs auszuschalten. Sobald das Fahrzeug keine Fahrinformationen
mehr von einem vorausfahrenden Fahrzeug erhalt, schaltet das Fahrzeug das Fernlicht selbststandig wieder
ein. Diese Option Iasst sich Uber das Kontrollkastchen ,Fernlicht ausschalten® aktivieren (Abb. 14).

( Abb. 14
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4.4.2 Feineinstellung

In diesem Kapitel erfahren Sie, wie Sie das Fahrverhalten eines nachfolgenden Fahrzeugs an ein davor
fahrendes Fahrzeug anpassen.

Dabei geht es im Wesentlichen darum, wie ein Fahrzeug auf das Verschwinden des Infrarot-Signals eines
vorausfahrenden Fahrzeugs reagiert.

Die Option ,Signalausfall gibt die Zeitangabe an, wie lange die letzte Fahrinformation des vorausfahrenden
Fahrzeugs bei Signalverlust als gultig betrachtet wird (Abb. 15). Mit dieser Einstellung kdnnen Sie also die
Reaktionszeit einstellen, wenn ein Fahrzeug keine Infrarot-Informationen mehr erhalt. Der Signalverlust wird
vom Fahrzeug dann als guiltig betrachtet, wenn die eingestellte Zeitspanne Uberschritten wird und in dieser Zeit
keine neuen Informationen vom Vordermann erhalten werden. Als Reaktion auf den Signalverlust beschleunigt
das nachfolgende Fahrzeug dann gegebenenfalls mit reduzierter Beschleunigungsrate auf seine eingestellte
Grundgeschwindigkeit, sofern diese hoher ist als die zuletzt gefahrene Geschwindigkeit. Diese Verzégerung
der Beschleunigung soll verhindern, dass das Fahrzeug falschlicherweise zu stark beschleunigt und einem
Fahrzeug zu nah auffahrt, obwohl sich das vorausfahrende Fahrzeug noch auf derselben Spur befindet.

Beispiel: Die Zeitspanne ist auf 1 Sekunde eingestellt. Wenn innerhalb dieser Zeitspanne keine neuen Fahr-
informationen vom vorausfahrenden Fahrzeug erhalten werden, beschleunigt das Fahrzeug mit reduzierter
Beschleunigungsrate auf seine eingestellte Grundgeschwindigkeit.
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Bei der Option ,Anfahrverzégerung” reagiert das Fahrzeug ahnlich wie bei einem ,Signalausfall“. Es soll beim
Anfahren die Reaktionszeit des Fahrers simuliert werden, nachdem das vorausfahrende Fahrzeug weiter-
gefahren ist (Abb. 16).

[ Abb. 16
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Die Option ,Beschleunigung begrenzen® gibt die Zeitangabe der reduzierten Beschleunigungsrate an, mit der
ein nachfolgendes Fahrzeug bei Signalverlust auf seine eingestellte Grundgeschwindigkeit beschleunigt (Abb.
17). Diese Option kann zum Beispiel in engeren Kurven hilfreich sein, in denen kurzzeitig der ,Sichtkontakt zum
Vordermann verloren geht. Der ,Ziehharmonika-Effekt zwischen den Fahrzeugen kann so vermieden werden.

[ Abb. 17 )
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Die Option ,Bremsweg, weit* beschreibt die Reaktion auf das Empfangen des Fernbereichs der Infrarot-Informa-
tion des vorausfahrenden Fahrzeugs. Das Fahrzeug versucht innerhalb einer Fahrstrecke von standardmafligen
eingestellten 90 mm sich der Geschwindigkeit des langsameren vorausfahrenden Fahrzeugs anzupassen
(Abb. 18).

Die Option ,Bremsweg, nah“ beschreibt die Reaktion des Fahrzeugs auf das Empfangen des Nahbereichs
der Infrarot-Information des vorausfahrenden Fahrzeugs. Tritt das Fahrzeug in den Nahbereich eines voraus-
fahrenden Fahrzeugs ein, bremst das Fahrzeug auf dem eingestellten Bremsweg auf die Geschwindigkeit des
Vordermanns ab, um eine Kollision zu verhindern (Abb. 19).
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Tipp: Fur einen realistischeren Fahrbetrieb kbnnen die Bremswege angepasst werden. Um fiir Ihre CarMotion
Anlage die bestmdglichen Werte zu ermitteln, empfehlen wir lhnen, Fahrtests mit unterschiedlichen Einstel-
lungen durchzufiihren.

Eine Langsamfahrstrecke direkt hinter einer Kurve ware ein Fall, der u. U. Anpassungen bendétigt: Ein Fahrzeug
befindet sich in der Langsamfahrstrecke, ist aber fur ein von hinten kommendes Fahrzeug wegen der Kurve
noch nicht sichtbar. Hier muss dann ggf. der Bremsweg bei dem Parameter ,Bremsweg, nah“ justiert werden.
Dabei hilft dann z. B. die Betrachtung der Dachblinker im Testmodus, um zu prifen, wann sich die Fahrzeuge
Uberhaupt ,sehen” kbnnen.

Die Option ,Signal beim Ausschalten® des Fahrzeugs erméglicht lhnen, alle Fahrzeuge an einer Stoppstelle
hinter dem vordersten Fahrzeug ,einzusammeln® und mit einem einzigen Ausschaltbefehl — magnetisch oder
per Fernbedienung — das fihrende und alle folgenden Fahrzeuge auszuschalten. Sie konnen den Befehl
aber auch anpassen und damit alle Fahrzeuge zum Stillstand bringen oder Sie lassen die Fahrzeuge den
Ausschaltbefehl ignorieren (Abb. 20).

[ Abb. 20
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4.4.3 Fahrspuren

Mit unserem CarMotion-System haben Sie die Mdglichkeit, 3 logisch unabhangige Spuren zu befahren. Spur 1
dient dabei als Standardspur, Spur 0 sollte insbesondere als Haltespur, z. B. flr eine Bushaltestelle, verwendet
werden. Spur 2 kénnen Sie beispielsweise als Uberholspur oder Abbiegespur auf Ihrer Anlage verwenden
(Abb. 21).

Diese Unterscheidung der Spuren ist wichtig, damit Fahrzeuge mit unterschiedlichen Geschwindigkeiten
Uberhaupt aneinander vorbeifahren kénnen. Zum Beispiel weild im Fall einer Haltestelle ein ankommendes
Fahrzeug ja nicht, dass ein Infrarot-Signal vom vorderen Fahrzeug, das auf einer eigenen Haltespur steht,
nun keine Bedeutung hat — also, dass eben nicht gebremst werden muss, obwohl das vordere Fahrzeug die
Geschwindigkeit 0 km/h sendet. Deswegen ist es wichtig, dass das haltende Fahrzeug in diesem Fall die
Spurinformation fur Spur 0 sendet. Das von hinten kommende Fahrzeug fahrt aber auf Fahrspur 1 und ignoriert
daher die empfangene Geschwindigkeitsstufe und fahrt am stehengebliebenen Fahrzeug vorbei.
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Mit der Option ,Dauer des Fahrspurwechsels“ kdnnen Sie die Wegstrecke angeben, mit der ein Fahrzeug den
Spurwechsel abschlie3t (Abb. 22). Ein Spurwechsel wird durch eine Magnetsequenz eingeleitet und dabei wird
vom Fahrzeug eine Zeit lang die Information flir beide Spuren nach hinten gesendet. So wird verhindert, dass
ein sich von hinten annaherndes Fahrzeug zu schnell beschleunigt und in den Schwenkbereich des Vorder-
mannes, der den Spurwechsel noch nicht vollstandig vollzogen hat, auffahrt. Je nach Situation kann hier der
Wert angepasst werden. Auch hier bietet sich der Testmodus an, um eine geeignete Wegstrecke zu ermitteln.
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Mit dem Kontrollkastchen ,Spurwechsel sofort abschlieen beim Anhalten auf einem Stoppmagneten® haben
Sie die Moglichkeit, vor allem an beengten Stellen, einen vollzogenen Spurwechsel automatisch abzuschlie-
Ren, an denen der Abstand zwischen der entsprechenden Magnetsequenz und einem Stoppmagneten nicht

ausreicht (Abb. 23).
( Abb. 23
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Spur 0 (z.B. Haltespur) In seltenen Fallen kann es vorkommen, dass Fahrzeuge, die in entgegengesetzter Richtung
fahren, sich trotzdem beeinflussen, z.B. wenn es stark reflektierende Wande in der Nahe der

Spur 1 (Grundspur) v v )
StraBe gibt. Diese Sonderfalle kann man mit einer vorgegebenen Verkehrsrichtung vermeiden.

Wenn keine Reflektionsprobleme zu erwarten sind, wird empfohlen diese Option unveréndert zu

\_ Befehl nach dem Losfahren ausfiihren

Wenn ein Fahrzeug nicht auf der Hauptspur abgeschaltet wird, kdnnen Sie die Option ,,Spurlnformatlonen
behalten® aktivieren (Abb. 24). Dann weil das Fahrzeug beim Wiedereinschalten, dass es sich auf einer
Nebenspur befindet und somit die richtigen Infrarot-Befehle nach hinten sendet.

Hinweis:
In diesem Fall missen Sie das Fahrzeug allerdings auch wieder auf der entsprechenden Spur einschalten.
Andernfalls wirden u. U. von hinten ankommende Fahrzeuge auffahren, weil die Spurinfomation nicht stimmt.
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Abb. 24
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+ Start und St 9 Spur 1 (Grundspur) W W 0 fahren, sich trotzdem beeinflussen, z.B. wenn es stark reflektierende Wande in der Nahe der
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Verhalten bei langem Aufenthalt Spur 2
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Indem Sie die Option ,Spur sperren® verwenden, haben Sie die Mdglichkeit einem Fahrzeug eine feste Spur
zuzuteilen (Abb. 25). Das Fahrzeug reagiert dann nicht auf Spurwechselbefehle.

[ Abb. 25
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Hinweis: In seltenen Fallen kann es vorkommen, dass Fahrzeuge, die in entgegengesetzter Richtung fahren,

sich trotzdem beeinflussen. In der Regel hat das keine Auswirkungen mit der Ausnahme, wenn die Fahrzeuge

langsam fahren und eines z. B. an einer Haltestelle steht. Dann kdnnte es passieren, dass ein langsam vorbei-
fahrendes Fahrzeug unter ungtinstigen Umstanden ebenfalls stehen bleibt.

Spur 1 (Grundspur) v v O

Wenn keine Reflektionsprobleme zu enwarten sind, wird empfohlen diese Option unverandert zu




Mit der Option ,Verkehrsrichtung sperren® haben Sie die Mdglichkeit, einem Fahrzeug eine feste Fahrtrichtung
zuzuteilen. Das Fahrzeug reagiert dann nur noch auf Infrarot-Informationen, die von Fahrzeugen in der gleichen
Fahrtrichtung stammen (Abb. 26).
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Abb. 26
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Im ,Testmodus® kénnen Sie direkt Uberprifen, auf welcher Spur sich das Fahrzeug befindet. Das Leuchten der

linken Dachwarnleuchte entspricht dabei Spur 1, die rechte Dachleuchte entspricht Spur O (Abb. 27).
( Geschwindi%keit Dauer des Fahrspurwechsels | 16 || cm V] Spurwechsel sotort abschlielen beim Anhalten aul einem Stoppmagneten. )
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4.4.4 DCC Modus

Bei Aktivierung des DCC Modus kénnen die CarMotion Fahrzeuge DCC Befehle von externen Infrarot-Sendern,
sowohl von Fahrzeugen, als auch von stationaren Sendern, auf der Anlage empfangen (Abb. 28).

[ Abb. 28
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Ermaglicht den Empfang von DCC Befehlen von externen Infrarot-Sendern, sowohl von Fahrzeugen, als auch von stationdren Sendern auf der Anlage.

\_ Befehl nach dem Losfahren ausfuhren )
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4.4.4.1 Function mapping

In dieser Ubersicht haben Sie die Mdglichkeit, den Funktionen des Fahrzeugs die gewiinschten Funktionstasten
zuzuordnen (Abb. 29).
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4.4.4.2 Kompatibilitatsmodus

Mit dem Kompatibilitdtsmodus haben Sie die Mdglichkeit, die CarMotion Fahrzeuge mit Fahrzeugen, die fur
die Abstandsregelung das DCCar- oder OpenCar-Format nutzen, kompatibel zu machen (Abb. 30).

Hinweis: Das volle Potential der CarMotion Abstandsregelung kénnen Sie dann jedoch nicht mehr ausschopfen.
Es kann zu Beeintrachtigungen der Funktionsweise der Abstandsregelung kommen, und die Kooperation mit
DCCar- und OpenCar-Fahrzeugen ist auf den Start- und Stoppbetrieb reduziert.

[ Abb. 30
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4.4.4.3 Fernbedienung

In diesem Kapitel erhalten Sie eine Ubersicht Uber die aktuell schaltbaren Funktionen mit der Viessmann
CarMotion Fernbedienung Art. 8401 (Abb. 31).
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J

Hinweis: Fur die Ruckwartsfahrt des Fahrzeugs halten Sie die Taste gedriickt und zielen dabei auf die Front
des Fahrzeugs. Die Ruckfahrscheinwerfer des Fahrzeugs schalten sich dabei nach ca. 2 Sekunden an und das
Fahrzeug setzt sich rickwarts in Bewegung (Abb. 32). Um die Riickwartsfahrt an das jeweilige CarMotion-Fahr-
zeug individuell anzupassen, konnen Sie weitere Einstellungen, wie zum Beispiel die Rickwartsgeschwindigkeit
und die Beschleunigungsrate, festlegen (Abb. 33).
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Abb. 32
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Abb. 33
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Hinweis: Um sich den aktuellen Akkuladezustand eines Fahrzeugs anzeigen zu lassen, driicken Sie die
,C-Taste' (Abb. 34). Je nach Ladezustand des Akkus blinkt die Kabineninnenbeleuchtung ein, zwei, drei oder
viermal auf:

— Einmaliges kurzes Blinken: Der Akku ist leer oder fast leer (0% - 25%).

— Zweimal Blinken: Unterdurchschnittliche Ladung des Akkus (25% - 50%).

— Dreimal Blinken: Uberdurchschnittliche Ladung des Akkus (50% - 75%).

— Viermal Blinken: Der Akku ist voll oder fast voll geladen (75% - 100%).

( Abb. 34
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4.5 Start und Stopp

In diesem MenUpunkt kénnen Sie das Verhalten der CarMotion-Fahrzeuge nach dem Ein- und Ausschalten
einstellen.

.Motorverzégerung nach Einschalten®: Gibt die Zeitspanne an, nach der der Motor nach dem Einschalten des
Fahrzeugs eingeschaltet wird (Abb. 35).
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Abb. 35
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»innenbeleuchtung bleibt nach dem Ausschalten bestehen®: Gibt die Zeitspanne an, wie lange die Kabinen-
innenbeleuchtung nach dem Ausschaltbefehl leuchtet (Abb. 36). Dies simuliert das Offnen der Fahrertir
und das Aussteigen des Fahrers. Wahrend des Ausschaltbefehls werden Infrarot-Informationen nach hinten
weitergegeben und, sofern eingestellt, konnen dahinterliegende Fahrzeuge zeitgleich ausgeschaltet werden.

[ Abb. 36
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4.5.1 Verhalten bei langem Aufenthalt

Hier haben Sie die Mdglichkeit, Einstellungen vorzunehmen, wie das CarMotion-Fahrzeug bei einem langeren
Halt an einer Stoppstelle reagieren soll (Abb. 37). So kann die Kabinenbeleuchtung des Fahrzeugs eingeschal-
tet und die Dachrundumleuchten und Hauptlichter des Fahrzeugs nach einer gewissen Standzeit ausgeschaltet
werden. Mit einer programmierbaren Zeitverzégerung haben Sie, genau wie beim Vorbild, die Moglichkeit das
Einschalten der Lichter am Fahrzeug zeitversetzt realisieren zu kénnen!

[ Abb. 37
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Rundumleuchten ausschalten nach 0 +| Sek.
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Bei Neustart des Fahrzeugs werden die Anderungen wieder riickgangig gemacht.

Mit Aktivieren des Kontrollkastchens ,Kabinenbeleuchtung einschalten nach...“ haben Sie die Méglichkeit
das Aussteigen des Fahrers zu simulieren, indem die Kabinenbeleuchtung nach der eingestellten Zeitspanne
automatisch aufleuchtet (Abb. 38).
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[ Abb. 38
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Bei Neustart des Fahrzeugs werden die Anderungen wieder riickgéngig gemacht.

. J/

Die Rundumleuchten am Fahrzeug kdnnen auf die gleiche Weise mit der Option ,Rundumleuchten ausschalten
nach...“ ausgeschaltet werden. Genau wie in der Realitat, haben Sie zusatzlich die Option, dass sich diese bei
der Weiterfahrt automatisch wieder einschalten (Abb. 39).

[ Abb. 39
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Die gleichen Einstellungen kdnnen auch bei den Hauptlichtern des Fahrzeugs unter ,Hauptlichter ausschalten
nach...“ vorgenommen werden (Abb. 40). Eine kleine Besonderheit stellt hier nach dem Wiedereinschalten der
Lichter die Anfahrverzégerung dar, so dass das Fahrzeug erst nach Einschalten der Lichter wieder weiterfahrt.

4.5.2 Befehl nach dem Losfahren ausfiihren

In diesem Menupunkt kénnen Sie dem Fahrzeug nach Wiederanfahren an einer Stoppstelle einen Steuerungs-
befehl zuweisen. Dieser ist abhangig von der jeweilig befahrenen Spur (Abb. 41).
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4.5.3 Verhalten bei niedrigem Batteriestand

Wenn das Fahrzeug einen sehr niedrigen Akkustand aufweist, kbnnen Sie hier einstellen, wie das Fahrzeug
darauf reagieren soll.

In diesem Menu kdnnen Sie dem Fahrzeug wahlweise drei verschiedene Verhaltensweisen zuteilen. Sie
kénnen dem Fahrzeug bei niedrigem Akkustand den Befehl geben, die Geschwindigkeit z. B. auf 30 km/h zu
reduzieren und dabei den Warnblinker einzuschalten.

Aulerdem kénnen Sie den Befehl ausfiihren lassen, stehen zu bleiben und diesen Stoppbefehl an dahinter
liegende Fahrzeuge zu senden (Abb. 42).

Hinweis: Eingeschaltete Fahrzeuge die aufgrund eines vorausfahrenden oder schon stehenden Fahrzeugs
mit geringem Akkustand, zum Anhalten gezwungen werden, fahren erst wieder los, wenn diese Uber die Fern-
bedienung (Play-Taste) zum Weiterfahren bewegt werden oder einmal aus- und wieder eingeschaltet werden.
Eine weitere Moglichkeit besteht darin, ein fahrbereites Fahrzeug davorzustellen und losfahren zu lassen.
Dabei wird der bisher ausgefuhrte Haltebefehl aufgehoben.

-
A ine 4ﬂticn start und Stopp / Verhalten bei niedrigem Batteriestand
ehter
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4.6 Magnetsteuerung

Die CarMotion-Fahrzeuge sind mit einem Hallsensor (magnetischer Sensor) auf der rechten Seite des Fahr-
zeugs (Beifahrerseite) ausgestattet. Der Hallsensor dient zur Erkennung von elektromagnetischen Stoppspulen,
Dauermagneten oder anderen Bauteilen, die ein magnetisches Feld erzeugen.

In diesem Menu koénnen Sie die Empfindlichkeit des Hallsensors einstellen. Dabei kann die Reichweite des
Erkennungsradius von z. B. Dauermagneten beeinflusst werden (Abb. 43).
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Ansicht von oben Seitenansicht

AuRerdem kann dem magnetischen Sensor eine Information Uber die maximalen Abstande von verbauten
Dauermagneten gegeben werden. Diese Information ist vor allem fir die Magnetsteuerung wichtig.

Hinweis: Je empfindlicher der Hallsensor eingestellt wird, desto stdéranfalliger wird dieser auch gegenlber
externen magnetischen Feldern.

Auch hier kdnnen Sie den , Testmodus® nutzen, um zu Uberprifen, ob das Fahrzeug die Magnete im Fahrbetrieb
erkennt (Abb. 44).
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4.6.1 Nord: Stopp

In diesem MenUpunkt kdnnen Sie das Stoppverhalten des Fahrzeugs einstellen, wenn es sich auf einer Halte-
stelle befindet oder ein Nordpol (Stoppbefehl), mithilfe des magnetischen Sensors, in der Fahrbahn erkannt wird.

Sie haben bei Aktivierung des Kontrollkdstchens die Méglichkeit, das Fahrzeug nur stoppen zu lassen, wenn
das Fahrzeug bereits ein Bremsmandver ausfihrt (Abb. 45). Ansonsten ignoriert das Fahrzeug den Nordpol
(Stoppbefehl) und fahrt mit normaler Geschwindigkeit weiter. Diese Option ist besonders an Kreuzungen mit
Ampelbetrieb sinnvoll, um zum Beispiel das Uberfahren einer gelben Ampel zu erméglichen.

Hierzu sind zwei elektromagnetische Stoppspulen notwendig, die miteinander gekoppelt sind. Eine Spule
fungiert dabei als Ausloser der Langsamfahrtstrecke (Stdpol zur Fahrbahnoberflache gerichtet) und die andere
Stoppspule (Nordpol nach oben gerichtet) dient als normale Stoppstelle vor der Ampel. Sobald die Ampel auf
Rot springt, das Fahrzeug jedoch den Sudpol bereits tGberfahren hat, ignoriert das Fahrzeug den Stoppbefehl
und fahrt bei Gelb Uber die Ampel.

Magnetfolgen
Makros
Direkteinstellung

Ansicht van oben Seitenansicht
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Eine sehr nitzliche Einstellung ist das automatische Weiterfahren nach einer bestimmten Zeitspanne. Um
den Fahrbetrieb so abwechslungsreich wie moéglich zu gestalten, kann hier sogar eine Zeitspanne nach
dem Zufallsprinzip ausgewahlt werden. Das Fahrzeug fahrt dann selbststandig und zufallig innerhalb dieser
begrenzten Zeitdauer an jeder Stoppstelle weiter. Die Zeitspanne kann zwischen 1 — 255 Sekunden gewahlt
werden (Abb. 46).

Hinweis: Ab Werk ist die Option des automatischen Weiterfahrens an Stoppstellen deaktiviert.
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Anhalten nur, wenn das Fahrzeug schon bremst.

Sanftes Stoppen bei langsamen Fahrgeschwindigkeiten

Ein magnetischer Nordpol stoppt das Fahrzeug in der Regel sofort. Wenn aber das Fahrzeug bereits sehr langsam fahrt, kann es i
diesem Fall sanft angehalten werden.

Zusatzlich haben Sie die Wahl, das Fahrzeug spurabhangig zufallig weiterfahren zu lassen (Abb. 47).

Es stehen Ihnen also jede Menge Mdglichkeiten offen, bestimmte Szenarien auf inrer CarMotion-Anlage zu
simulieren!
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In dem Unterment fUr sanftes Stoppen bei langsamen Fahrgeschwindigkeiten haben Sie die Wahl, das Fahr-
zeug bei einer Stoppstelle sanft abbremsen zu lassen (Abb. 48). Es kann zwar nur eine sehr kurze Brems-
rampe gefahren werden, weil der Magnet nicht Uberfahren werden darf, aber der Eindruck eines abrupten
Stopps wird vermieden. Diese Option ist ab Werk bereits aktiviert. Zusatzlich kdnnen Sie das sanfte Stoppen
bei Unterschreitung einer bestimmten Geschwindigkeit aktivieren. Hier konnen Sie die Geschwindigkeit von
1km/h bis maximal 30 km/h einstellen.

In beiden Fallen kénnen Sie aullerdem die Bremsrate an ihre BedUrfnisse anpassen.

Tipp: Wir empfehlen lhnen, vor Stoppstellen einen Stdpol zu platzieren, damit das Fahrzeug bei einer Stopp-
stelle nicht abrupt stehen bleibt, sondern sanft und gleichmaRig bei einer Stoppstelle zum Stehen kommt.

[ Abb. 48
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4.6.2 Siid: Sanftes Abbremsen

Mithilfe eines Stidpols kdnnen Sie einen sanften Bremsvorgang beim Fahrzeug einleiten. Dabei wird das Fahr-
zeug auf die eingestellte Kriechgeschwindigkeit, unabhangig von dessen Ausgangsgeschwindigkeit, Gber den
eingestellten Bremsweg heruntergebremst. Nach Erreichen der Kriechgeschwindigkeit behalt das Fahrzeug
bis zum Erreichen einer Stoppstelle oder einer gewahlten zeitlichen oder wegbezogenen Begrenzung diese
bei. Wenn eine zeitliche oder 6rtliche Begrenzung Uberschritten wird und das Fahrzeug innerhalb dieser Be-
grenzung auf keine Stoppstelle getroffen ist, nimmt das Fahrzeug wieder seinen normalen Fahrbetrieb auf.

Die Zeitspanne, mit der das Fahrzeug mit Kriechgeschwindigkeit fahren soll, kann zwischen 1 — 255 Sekunden
begrenzt werden (Abb. 49).
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Die Fahrstrecke, auf der mit Kriechgeschwindigkeit gefahren werden soll, kann auf maximal 255 cm eingestellt
werden (Abb. 50).

4 N\
Abb. 50
¥ Viessmann CarManager
USB Adapter werbunden
Produkt Viessmann CarMotion (8011)
Firmware 1.02
Generelle Einstellungen | Service | Backup  Decoder-Update = Info
Allgemeine Information Magnetsteuerung / Siid: Sanftes Abbremsen
Lichter
Geschwindigkeit S  Sanftes Bremsen
* Infrarot (Eine umgedreht montierte Stoppspule kann ebenfalls |
* V| Abstandssteuerung Der sanfte Bremsmodus verlangsamt das Fahrzeug auf
Feineinstellung bis zum Erreichen einer Stoppspule oder einer gewidhlts
Fahrspuren
* W DCC Zeitlimit 0 - | Sek.
Function mapping -
Kompatibilitstsmodus V| Fahrstrecke |30 |+ | cm
V| Fernbedienung Kriechgeschwindigkeit
* Start und Stopp |
Verhalten bei langem Aufenthalt Bremsweg
Befehl nach dem Losfahren ausfiihren
\ A O N S P [P T w ~ o o e | J

Die Kriechgeschwindigkeit I1&sst sich auf maximal 30 km/h begrenzen (Abb. 51).
Der einstellbare Bremsweg kann maximal 100 cm betragen (Abb. 51).
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Tipp: Sie konnen die Strecke, auf der mit reduzierter Geschwindigkeit gefahren werden soll, beliebig verlangern,
indem Sie mehrere einzelne Stidpol-Magnete innerhalb der eingestellten Begrenzungen platzieren. Dies bietet
sich vor allem fir CarMotion-Anlagen an, bei denen unterschiedlich lange Strecken mit Kriechgeschwindigkeit
realisiert werden sollen, ohne die Einstellungen des Fahrzeugs verandern zu mussen.

Hinweis: Die Magnete sollen dabei aber mindestens 5cm Abstand zueinander haben, damit sie nicht als
doppelter Stidpol vom Fahrzeug interpretiert werden.
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4.6.3 Magnetfolgen

Um die Kompatibilitat mit anderen Fahrzeugsystemen zu gewabhrleisten, sind werksseitig folgende Funktionen
diesen Magnetabfolgen zugeordnet:

N: Sofortiger Haltestelle
S: GleichmaRiges Abbremsen

S N: Hebt bestehende Magnetbefehle auf: Blinker werden ausgeschaltet, alte Geschwindigkeit wird wieder
aufgenommen und die Spur wird auf die Grundspur zurlickgesetzt.

S S: Informiert Fahrzeuge Uber einen Spurwechsel auf die Haltespur zur Abstandssteuerung.

S N N: Blinkt nach rechts fur 30 cm, wahrenddessen ist die Geschwindigkeit auf 30 km/h begrenzt.
S N S: Blinkt nach links fur 30 cm, wahrenddessen ist die Geschwindigkeit auf 30 km/h begrenzt.
S S N: Begrenzt die Geschwindigkeit auf 30 km/h

S S S: Fernlicht einschalten

( R
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Hinweis: Einzelne Nord- und Sidpole sind dabei unveranderbar und stellen fur die CarMotion-Fahrzeuge
immer eine Stoppstelle (Nordpol) oder gleichmaRiges Abbremsen (Sudpol) dar.

Hinweis: Die Anordnung der einzelnen Magnete einer Magnetsequenz muss immer in Fahrtrichtung des
Fahrzeugs betrachtet werden. So wird diese auch vom magnetischen Sensor (Hallsensor) des Fahrzeugs
erkannt und der hinterlegte Befehl ausgefiihrt. Der Sensor hat einen relativ groRen Erfassungsbereich. Fir
eine optimale Funktion empfehlen wir, die Dauermagnete knapp unter der Fahrbahnoberflache zu platzieren,
so dass ihre Mitte 1,1 — 1,2 cm rechts vom Fuhrungsdraht bzw. der Mitte des Magnetbands liegt. Zwischen
den Magneten ist ein Abstand von 3 cm empfohlen, bei zwei ungleich poligen Magneten kann der Abstand aus
Platzgriinden auf 2 cm reduziert werden (Abb. 53).
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Die einzelnen Steuerbefehle kdnnen ganz nach |hren Bedirfnissen angepasst werden. Dabei stehen Ihnen
Steuerbefehle zur Verflgung, die jeweils ganz individuell Gber das Menifeld ,Makros* konfiguriert werden
kénnen (Abb. 54). Sie haben die Mdglichkeit, jedem Fahrzeug bei einer gleichen Magnetabfolge einen indivi-
duellen Steuerungsbefehl zuzuweisen!

Abwechslung pur fur lhren individuellen Fahrbetrieb mit unseren CarMotion-Fahrzeugen!

Nahere Details zur weiteren Konfiguration der einzelnen Steuerbefehle entnehmen Sie bitte dem nachfolgen-
dem Kapitel 4.7.0 ,Makros*.
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4.7 Makros

In diesem Menulpunkt finden Sie die Mdglichkeit, Inren Anlagenbetrieb mit den CarMotion Fahrzeugen noch
individueller und abwechslungsreicher zu gestalten.

Makros sind erweiterte Befehle, die durch das Uberfahren von magnetischen Sequenzen, durch Infrarot-Sender
oder bei Eintreten bestimmter Bedingungen ausgeldst werden kénnen.

In der oberen Reiterleiste kdnnen Sie zwischen 14 verschiedenen Makros wechseln und diese individuell an
Ihre Fahrbedirfnisse anpassen (Abb. 55).

Hinter jedem Makro verbirgt sich ein Steuerbefehl, der weiter konfiguriert werden kann. Werksseitig sind die
ersten 5 Makros mit Steuerbefehlen besetzt. Die Makros 3 — 5 kénnen Sie jederzeit individualisieren.
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Im ,Uberblick* sehen Sie, welcher Steuerbefehl ausgefiihrt wird und durch welche Magnetfolge dieser aus-
gelost wird (Abb. 56).

Den auszufuhrenden Befehl konnen Sie im Untermenu ,Magnetfolgen® im CarManager festlegen (s. h. Kapitel
4.6.3).

Beispiel: Die Magnetsequenz SNN ist dem Makro 1 zugeordnet. Das Fahrzeug wird bei Uberfahren dieser
Magnetsequenz rechts blinken und die Geschwindigkeit wird wahrenddessen auf maximal 30 km/h begrenzt.
Der Steuerbefehl wird auf einer Strecke von 30 cm ausgefiihrt. Hier kann der Magnetsequenz ein anderer
Makro zugewiesen werden (siehe Abbildung 54) oder eine Geschwindigkeits- und Wegbeschrankung vor-
genommen werden. Soll dieser Steuerbefehl weiter an unsere Bedlirfnisse angepasst werden, wahlen wir in
den ,Makros“-Einstellungen den Makro 1 aus. Wie Sie sehen kénnen, wird in der Zusammenfassung exakt
dieser Steuerbefehl in seiner Funktionsweise zusammengefasst (siehe Abb. 56).
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[ Abb. 56
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Bestehende Fahr- und Funktionsbefehle aufheben, bevor der Rest des Makros ausgefiihrt wird.

Mit den beiden Kontrollkdstchen haben Sie einerseits die Einstellmdglichkeit, das Fahrzeug auf seine Grund-
geschwindigkeit zu setzen und alle temporaren Fahrinformationen, die von anderen externen Steuerbefehlen
bedingt waren, aufzuheben und dann erst die Befehle ausfihren zu lassen, die diesem Makro zugeordnet
sind (Abb. 57). Andererseits kdnnen Sie ein Makro auch nur dann ausfuhren lassen, wenn sich das Fahrzeug
hinter einem anderen vorausfahrenden Fahrzeug befindet.
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Sie kénnen bei bestimmten Fahrbefehlen auch weitere zusatzliche ,Lichtfunktionen“ am Fahrzeug aktivieren
(Abb. 58).
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Im Feld ,Geschwindigkeit® konnen Sie Einfluss auf das Fahrverhalten des Fahrzeugs nehmen. So kénnen
Sie z. B. eine maximale Geschwindigkeitsbegrenzung angeben oder dem Fahrzeug die Information geben,
bei dieser Magnetsequenz sanft abzubremsen. Dabei kdnnen Sie dem Fahrzeug als Zusatzoption einen be-
nutzerdefinierten Bremsweg vorgeben (Abb. 59).
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Aulerdem kdénnen Sie dem Fahrzeug eine ,Spur- oder Richtungsinformation“ geben, wahrend das Fahrzeug
den Steuerbefehl ausfuhrt (Abb. 60).
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Eine weitere Option ist das Aktivieren oder Deaktivieren der ,Kennung“ des Fahrzeugs wahrend eines Steuer-
befehls (Abb. 61).
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Sie kdnnen das Ausflhren des Steuerbefehls, der mit dem Makro verbunden ist, aber auch nach selbstgewahl-
ten Kriterien beenden. So haben Sie die Méglichkeit, zum Beispiel beim Steuerbefehl ,links Blinken® nach einer
gewissen Zeitdauer oder Wegstrecke den Befehl beenden zu lassen. Werksseitig sind hier zum Beispiel 30 cm
eingestellt. Sie kdnnen den Befehl auch durch das Uberfahren einer anderen Magnetsequenz beenden lassen
oder von einem Nordpol abhangig machen (Stoppen oder Wiederanfahren an einer Stoppstelle) (Abb. 62).
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Hinweis: Je nach Steuerbefehl, der einer Magnetsequenz zugeordnet ist, kann es vorkommen, dass manche
Optionen sich gegenseitig ausschlieRen. Diese Felder sind dann ausgegraut und kénnen nicht ausgewahlt
werden. Beispielsweise lassen sich bei den Makros 1 und 2 nicht beide Richtungsanzeiger gleichzeitig aktivieren

(Abb. 63).
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Hinweis: Sollten Sie einmal Einstellungen vornehmen, die lhnen nicht gefallen, kdnnen Sie jederzeit einen
Reset durchflihren, der sich allein auf den ausgewahlten Makro bezieht (Abb. 64).

Wie Sie sehen, bieten wir Ihnnen mit den erweiterten Steuerbefehlen (Makros) vielfaltige Moglichkeiten, Ihren
Fahrbetrieb noch abwechslungsreicher zu gestalten, wie kaum ein anderes Car-System!
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4.8 Direkteinstellung

Alle vorher erwahnten Editoren (Einstellungen), die in den entsprechenden Kapiteln Gbersichtlich und thema-
tisch dargestellt sind, finden Sie hier als CVs durchnummeriert wieder. Ahnlich wie bei einer Programmierung
einer digitalen Lok, kdnnen Sie hier direkt die gewlinschte Konfigurationsvariable (CV) auswahlen und mit
einem Wert belegen. Dabei wird jede CV mit einem kurzen Beschreibungstext erlautert (Abb. 65).
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Es gibt CVs, bei denen einzelne Bits mit einem Hackchen aktivierbar sind. Hier haben Sie freie Wahl, welche
Bits aktiv sein sollen oder nicht (Abb. 66).

Sie haben die Mdglichkeit, sich Werte einer Konfigurationsvariablen mit dem Button ,Lesen” auslesen zu lassen.
Sie kdnnen aber auch Uber den Button ,Schreibe“ Werte in die ausgewahlte CV Ubertragen lassen. Geanderte
Werte fur die CVs werden erst nach Anklicken des Button ,Schreibe“ Ubernommen (Abb. 67).
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Lichter

Geschwindigkeit
~ Infrarot v 0 |2 Lesen Schreiben

~ [¥! Abstandssteuerung
Feinginstellung Wert[o |2 Zuriicksetzen
Fahrspuren

~ Wl pce

Function mapping Makro 6

Fahrspuroptionen
- Bit 7: Geschwindigkeit- und Funktionsbefehie aufheben.
- Bit 6: Befehl nur akii hint dem fahren.
Verhalten bei langem Aufenthalt TS, onfaton Bramaan T v Rinter jemandem fahren
Befehl nach dem Losfahren ausfihren | _ gye 4 3: Geschwindigkeitsoptionen. 0: keine Anderung, 1: Geschwindigkeit auf diesen Wert stellen, 2: 3
Verhalten bei niedrigem Batteriestand | _ g 5.0: -
~ Magnetsteuerung
Nord: Stopp
Siic: Sanftes Abbremsen
Magnetfolgen
Makros

Direkteinstellun
\. J

| Fernbedienung
~ Start und Stopp

Hinweis: Bevor groRere Anderungen vorgenommen werden, sollten Sie eine Backup-Datei im Reiter ,Backup®
anlegen. So kénnen Sie jederzeit den alten Betriebszustand leicht wieder herstellen.

Hinweis: Sollten Sie einmal Einstellungen vornehmen, die Ihnen nicht gefallen, kdnnen Sie jederzeit einen
Reset durchfuhren, der sich allein auf die Konfigurationsvariable (CV) bezieht (Abb. 68).
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Befehl nach dem Losfahren ausfithren | gy 2
Verhatten bei niedrigem Bt 2-0: -
- Magnetsteuerung
Nord: Stopp
Siics Sanftes Abbremsen
Magnetfolgen
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0: keine Anderung, 1: Geschwindigkeit auf diesen Wert stellen, 2: Ho, %

. J

Mochten Sie das Fahrzeug auf die Werkseinstellungen zuricksetzen, benutzen Sie hierfur die Schaltflache
LAlles auf Werkseinstellungen zuriicksetzen“ (Abb. 69).
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5. Service

Im Reiter ,Service“ finden Sie neben den Benutzerstatistiken auch die Méglichkeit, den Magnetsensor des
Fahrzeugs neu zu kalibrieren.

Die Benutzerstatistik fiihrt neben den Daten der zurlickgelegten Fahrstrecke auch die gesamte Betriebsdauer
auf (Abb. 70). Neben der zurtickgelegten Fahrstrecke im Modell, wird diese auch mafstabsgetreu in Kilometer
umgerechnet.

4 \
Abb. 70
USB Adapter wverbunden
Produlkt Viessmann CarMotion (B0O30)
Firmware 1.02
Generelle Einstellungen Service Backup Decoder-Update Info
Benutzerstatistiken
Modell Entsprechung in der Wirklichkeit
Fahrstrecke (gesamt) 64.16 m 5.6 km
Fahrstrecke 64.16 m 5.6 km reset
Fahrstrecke seit letztem Motortausch | 64.16 m 5.6 km reset
Betriebsdauer (gesamt) 17:16:55 h
Fahrstrecke seit letztem Service 17:16:55 h reset
Magnetsensor kalibrieren
Der Magnetsensor ist bereits werksseitig kalibriert. Eine erneute Kalibrierung kann nétig werden, wenn der Motor
L ausgetauscht wird, was zu unterschiedlichen Erfassungsradien der Nord- und SUdpole der Magnete flhrt. )

Eine sehr hilfreiche Angabe stellt die ,Fahrstrecke seit letztem Service® dar. Diese kann, zum Beispiel nach
einem Reifenwechsel, zurlckgesetzt (,reset) werden (Abb. 71). So haben Sie immer einen Uberblick tber
Ihre Wartungstatigkeiten am Fahrzeug.
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( Abb. 71

USB Adapter wverbunden
Produkt Viessmann CarMotion (B0O30)

Firmware 1.02

Generelle Einstellungen Service Backup Decoder-Update Info

Benutzerstatistiken

Modell Entsprechung in der Wirklichkeit
Fahrstrecke (gesamt) 64.16 m 5.6 km
Fahrstrecke 64.16 m 5.6 km reset
Fahrstrecke seit letztem Motortausch | 64.16 m 5.6 km reset
Betriebsdauer (gesamt) 17:16:55 h
Fahrstrecke seit letztem Service 17:16:55 h reset

Magnetsensor kalibrieren

Der Magnetsensor ist bereits werksseitig kalibriert. Eine erneute Kalibrierung kann nétig werden, wenn der Motor

ausgetauscht wird, was zu unterschiedlichen Erfassungsradien der Nord- und SUdpole der Magnete flhrt. )

Die Mdglichkeit den Magnetsensor zu kalibrieren kann dann nutzlich sein, wenn Sie zum Beispiel den Motor des
Fahrzeugs getauscht haben. Hierzu missen Sie nur das Kontrollkastchen ,Ich verstehe die oben genannten
Bedingungen® aktivieren, um die Kalibrierung durchfihren zu kénnen (Abb. 72).

| Ahhersltaiken

Modell Entsprechung in der Wirklichkeit
Fahrstrecke (gesamt) 64,16 m 5.6 km
Fahrstrecke 64.16 m 5.6 km reset
Fahrstrecke seit letztem Motortausch | 64.16 m 5.6 km reset
Betriebsdauer (gesamt) 17:16:55 h
Fahrstrecke seit letztem Service 17:16:55 h reset

Magnetsensor kalibrieren

Der Magnetsensor ist bereits werksseitig kalibriert. Eine erneute Kalibrierung kann nétig werden, wenn der Motor
ausgetauscht wird, was zu unterschiedlichen Erfassungsradien der Nord- und SUdpole der Magnete flhrt.

Eine Kalibrierung wird ebenfalls nitig, wenn Magnete am Fahrzeug befestigt werden.

Warnung: wahrend der Kalibrierung dirfen sich keine externen Magnete in der Nahe des Fahrzeugs befinden, und

fac Eahrosns cnllts ayfracht ctahant

Ich verstehe die oben genannten Bedingungen

Kalibrierung durchflihren

. J/

6. Backup

Um Sicherungsdateien (Backups) fur Ihr individuell konfiguriertes Fahrzeug zu erstellen, nutzen Sie die Mog-
lichkeit, im Reiter ,Backups” eine Sicherungsdatei zu erzeugen.

Eine Datensicherung bietet sich vor allem an, wenn Sie groRere Anderungen an den Fahrzeugeinstellungen
vornehmen méchten. Falls Sie mit den Anderungen nicht zufrieden sein sollten, kénnen Sie ganz bequem auf
die Sicherungsdatei zuruckgreifen.

Die Backups koénnen aber auch dazu genutzt werden, Ihre vorgenommenen Einstellungen auf weitere Fahr-
zeuge ganz leicht zu Ubertragen. So muissen Sie nicht jedes einzelne Fahrzeug konfigurieren.

Um ein Backup zu erstellen, klicken Sie auf die Schaltflache ,Backup erstellen®. Es wird dann automatisch
eine Sicherungsdatei erstellt, die mit blauem Text im Menu-Feld erscheint (Abb. 73).




[ Abb. 73

USB Adapter wverbunden
Produkt Viessmann CarMotion (B0O30)

Firmware 1.02

Generelle Einstellungen Service Backup Decoder-Update Info

Ladt alle Konfigurationsdaten vom Decoder herunter, so dass sie auf einen anderen Decoder hochgeladen werden
kénnen.

Backup erstellen

Backup hochladen

2022-11-08 13:31:43 ViessCMB030 1.02

e Daten aus Datei &ffnen

[H Daten in Datei speichern

Mochten Sie nun diese Datei auf Ihrem Endgerat speichern, nutzen Sie die Schaltflache ,Daten in Datei
speichern“ und speichern Sie die Datei am gewinschten Zielort ab (Abb. 74). Sie kdnnen ein bereits erstelltes
Backup uber die Schaltflache ,Daten aus Datei 6ffnen” auch ganz einfach in den CarManager laden (Abb. 75).
Wenn die gewlnschte Sicherungsdatei hochgeladen wurde, kénnen Sie diese Uber die Schaltflache ,Backup
hochladen® auf das Fahrzeug Ubertragen (Abb. 76).

(Abb. 74

2022-11-08 13:31:43 ViessCMB030 1.02

o Daten aus Datei dffnen

[H Daten in Datei speichern
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(Abb. 75

2022-11-08 13:31:43 ViessCMBO030 1.02

o Daten aus Datei dffnen

[H Daten in Datei speichern

. J/
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Abb. 76

Ladt alle Konfigurationsdaten vom Decoder herunter, so dass sie auf einen anderen Decoder hochgeladen werden
kéinnen.

Backup erstellen

Backup hochladen

2022-11-08 13:31:43 ViessCMB030 1.02
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7. Decoder-Update

In diesem Menl kdénnen Sie, mit den von uns bereitgestellten Fahrzeugupdates, Ihre CarMotion Fahrzeuge
auf den neuesten Stand bringen.

Laden Sie hierzu die aktuellste Fahrzeug-Firmware auf unserer Homepage herunter ( https://viessmann-modell.
com/carmotion/software-firmware/ ) und wahlen Sie diese anschlieRend mit einem Klick auf ,Wahle...“ aus
(Abb. 77). Anschlieliend kdnnen Sie die Software Uber die Schaltflache ,Update” auf Ihr Fahrzeug tbertragen
(Abb. 78). Der Vorgang kann einige Sekunden dauern.

[ Abb. 77

¥ Viessmann CarManager - x

USB Adapter verbunden e
Produkt  Viessmann CarMotion (8011) ) = Deutsch
Firmware  1.02 &8 Englisch

Generelle Einstellungen | Service | Backup | Decoder-Update | Info

Firmusare-Datei auswahlen

C:/Users/User/Desktop/car 1.02.vgu

Update

2022-11-07 09:03:16 : Update erfolgreich! Verstrichene Zeit: 10.1 s

. J

[ Abb. 78
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Generelle Einstellungen | Service | Backup | Decoder-Update | Info
Firmware-Datei auswahlen

C:/Users/User/Desktap/car 1.02.vgu Wwahle ...

2022-11-07 09:03:16 : Update erfolgreich! Verstrichene Zeit: 10.1 5
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8. Info

Im Menu-Feld ,Info“ wird die von lhnen installierte Software-Version angezeigt und dartiber hinaus auch die
aktuellste Version, die es auf unserer Homepage zum kostenlosen Download gibt (Abb. 79).

Hinweis: Die CarManager Software x86 fur Windows bietet keine Funktion zur automatischen Erkennung
von neuen Versionen. Bitte prifen Sie manuell, ob es neue Versionen des CarManagers oder von Fahrzeug-
Updates gibt. Diese finden Sie auf www.viessmann-modell.com/carmotion/software-firmware/

[ Abb. 79

USB Adapter verbunden
Produlkt Viessmann CarMotion (8030)

Firmware 1.02

Generelle Einstellungen Service Backup Decoder-Update Info

Viessmann CarManager
Installierte Version 1.00

Aktuellste Version  1.00
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Wir winschen Ihnen viel Freude mit unseren CarMotion-Fahrzeugen!

.!.
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